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Im Bedienelement

finden sich neben def che Komponenten ein
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Anwendung:

Wenn der Bedarf besteht etwas mit dem Gehstock zu greifen, wird der Stock
an das Objekt dran gehalten. Der Greifer wird durch Tastendruck herunter
gefahren. Mit dem Knopf “Greifer schlieBen” wird dann das Objekt vom Greif-
er gefasst. Durch Betatigen des Knopfes “Greifer nach oben” fahrt der Greif
er nach oben. Durch Driicken des Knopfes “Greifer 6ffnen” wird der Greifer
geoffnet, und das Objekt kann entnommen werden

Fokus Usability:

Bei der Gestaltung wurde Wert auf Usabilty und Ergonomie gelegt, weshalb
die Bedienelemente auf 3 beweglich

he Knopfe reduziert wurden, die die Bedien-
gruppen darstellen. Die obere Bediengruppe mit den Pfeilen hoch bzw. runter
ist fur die Vertikalbewegung des Greifers am Stock zusta
diengruppe ist fur das Offnen bzw. Schlieflen des Greifers zustandig. Die dritte
Gruppe ist der sich in der Mitte befindliche Knopf zum Stoppen einer gerade
gewahlten Funktion. Alle Knopfe sind so gestaltet, dass durch den Nutzer auf
Sensorische Art und Weise vwmwt).)v wird, auf welcher Funktion er sich ger-
ade mit seinem Daumen befinde!
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